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A 1 

Rabbit System with Selective Operation 

The rabbit systems known until now were systems which made 
possible the selective traffic from the corresponding sender 
station by means of electrically controllable tube diverters to 
the receiver station and in which it was notified to the other 
sender stations by way of signal lamps that the tube system was 
occupied. These rabbit systems have shown considerable defects 
because the occupied display extends over all the rabbit systems 
stations also when only part of the tube system is traveled by a 
capsule. The sending possibility of such a system is naturally 
considerably reduced. 

In other rabbit systems in which the occupied display 
extends over the affected tube leg or in which the status of the 
tube is characterized by lamps burning with different 
brightness, the insertion of the capsule into a prepared sending 
position is not yet known. The operating personnel must 
therefore wait for the occupied lamps to extinguish before they 
can send, and are prevented during this waiting period from 
undertaking other activities. The operating personnel usually 
remains at the sender station and awaits there the extinguishing 

1 Numbers in the margin indicate pagination in the foreign 
text . 
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of the signal lamps, so as to select immediately the system 
station that will be loaded. Herein it cannot be prevented that 
through the simultaneous selection of different stations 
multiple erroneous sending operations of the inserted capsules 
occur. Furthermore, the operating personnel must undertake the 
loading operation of these rabbit systems with a high degree of 
attention, since the operation can be easily disturbed through 
inattentiveness . The previously mentioned rabbit systems have 
therefore the disadvantage that, due to an inadvertent or 
intentional operation of the selecting device by unauthorized 
persons without a simultaneous insertion of a capsule into the 
sender, the operation can be disturbed for so long until a 
control station resets the system into its initial position by 
sending a capsule. 

These defects are eliminated by the invention and a 
completely secure system with the highest utilization of the 
sending possibilities is created without using signal lamps. 
These properties of the system are provided by the invention in 
that each sender station is equipped with a holder for the 
capsules to be sent and each receiver station is equipped with a 
passage diverter, which is already known. These elements are 
controlled by sequence controls in such a way that by operating 
the selecting device, in the case wherein there is no other 
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sender or receiver station within the tube section to be 
traveled by the capsule, the diverter at the desired receiver 
station is set to discharge and the holder at the sending 
station is actuated. The capsule that had previously been 
inserted into the sender is released thereby and slides into the 
tube, is driven by the propellant, runs through the tube, and is 
discharged at the selected receiver station. By selecting a 
desired station is prevented the operation of the holders at the 
intermediate stations between the selecting and the selected 
station as well as the setting of the diverters, since the 
elements that control the diverter or holder magnets cannot act 
for the affected stations. Despite the traveled leg there 

[2 

exists the possibility for all the other stations lying outside 
of this leg of the sending operation that the capsules to be 
sent by them do not have to travel a distance in the direction 
of the propellant, which is already occupied by another station. 
However, if this is the case, the capsules to be sent can 
already be inserted into the sender and the selecting device can 
be operated according to the desired station without having to 
wait for the release of the tube section. The selected 
connection remains after setting the selecting device. The run 
of the capsule takes place completely automatically after the 



tube section to be traveled by the capsule is released. After 
the capsule arrives at its destination station, the holder of 
the sender station, the diverter of the receiver station, and 
the set selecting device are reset automatically to their 
initial position. It should be mentioned that the operation of 
a system provided with these means can continue to operate in 
the case of a malfunction at a specific operating station, with 
the exception of that station. 

An exemplary embodiment is shown in the drawings, wherein 
Fig. 1 shows three sender and receiver stations of the 
rabbit system together with auxiliary apparatuses and a circuit 
diagram, 

Fig. 2 shows a diverter receiver in section seen from the 
side, and 

Fig. 3 shows a holder of a sender, partially in section. 

The tube a of a rabbit system passes through the rabbit 
system stations, in the example A, B, and C, configured to be 
identical and is joined into a loop by a lock box b, in which 
the intake c of the blower ends. The individual stations can be 
influenced electrically or mechanically in such a way that they 
can communicate without the mediation of a main station. A 
scanner D and a relay set E is assigned to each station (A, B, 
C) , for example, whose mode of operation is described below. 
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The number of keys ac and ab, etc. in a key set D is n-1, with n 
being the number of available stations. The depressed keys are 
held by the electromagnets Ma, etc. The receivers Ea, Eb, Ec 
intermediately connected in the loop have diverters d and break 
contacts t controlled by electromagnets U (Fig. 2) , which are 
mounted directly ahead of the discharge station f . The senders 
Sa, Sb, Sc are connected by means of special tube pieces g (Fig. 
3) to the loop a and are preferably installed in the vicinity of 
the receivers Ea, Eb, Ec . The sender has holders h controlled 
by electromagnets V, which release the capsules only after the 
diverter of the receiver is set at the desired station as well 
as also a contact s, which is closed by the capsule inserted 
into the sender. 

Assuming that a capsule is to be sent from station A to 
station C, then it is inserted into the sender Sa, wherein it is 
initially held by the holder ha and closes in this way the 
contact sa. The key ac is then depressed, whereby the following 
electric circuits are closed: 

1. Ground, key contact ac 10 , line I, starting magnet AM, 
battery, ground; the magnet AM attracts its anchor and switches 
on the blower motor (not shown herein) , if the same has not been 
switched into continuous operation. 
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2. Ground, key contact ac , relay Ha, contact wa 11 , line 
I', contact tr, battery, ground. The relay Ha attracts its 
anchor and is held by means of its contact ha 12 . Furthermore, 
the key contact ac 12 closes the following electric circuits: 

4. Ground, key contact ac 12 , line 4, relay Wc, contacts he 11 
and tr, battery, ground. Also the relay Wc acts and is held by 
its contact wc 12 . Its contact wc 13 closes the following electric 
circuits : 

5. Ground, holder Va, contact ha 13 , line II, contact wb 14 , 
hb 14 , and wc 13 , diverter magnet Uc, battery, ground. The holder 
Va and the diverter magnet Uc are excited. The former releases 
the capsule introduced into the sender, which can reach into the 
tube a, and the diverter magnets Uc presses the diverter tongue 
d into the discharge station. By releasing the capsule, the 
contact sa is reopened and the electric circuit described under 
numeral 2 is interrupted. The holding current for the magnet Ma 
takes the following path as a consequence of the excitation of 
the relays Ha and Wc : 

6. Ground, key contact ac 11 , magnet Ma, relay Ra, contacts 
ra, ha 15 , line III, contacts wb 16 , wc 15 , and tc, battery, ground. 
The capsule that arrives in the tube a 

/3 
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is moved further by the propellant, runs through the station B, 
and is discharged by the diverter tongue d located in discharge 
position at the station C, so that it interrupts the contact tc 
for a short time. In this way, the electric circuit 6 is 
interrupted, whereby the key ac returns to the initial position, 
which also opens the other electric circuits. The leg A-C is 
therefore returned into the initial position. 

If now, while station A sends to station C (that is, the 
circuit diagrams 1 to 6 are closed) , the station B wants to send 
to A, then, after the insertion of a capsule into the sender Sb, 
whereby the contact sb is closed, the key ba is depressed. This 
key is held by the magnet Mb in the working position, since the 
same is excited by the following electric circuit: 

7. Ground, key contact ba 11 , magnet Mb, relay Rb, contact 
sb, battery, ground. At the same time, an electric circuit 
flows over: 

8. Ground, key contact ba 12 , line 2, relay Wa, contact ha 12 , 
battery, ground; the relay Wa attracts its anchor and is held by 
means of the contact wa 12 . An electric circuit is prepared for 
the diverter magnet Ua by means of wa 12 . As already mentioned, 
when the sending arrives from A to C, all the switching elements 
of the circuit diagrams 1 to 6 return to their initial position 
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after a temporary opening of the contact tc. Only now can the 
relay Hb act as follows: 

9. Ground, key contact ba 11 , relay Hb, contacts wb 11 , line 
I, contacts ha 11 , wa 12 , battery, ground. The relay holds itself 
over its contact hb 12 . Moreover, the diverter magnet Ua, the 
blocking relay TR, and the holder Vb act by means of: 

10. Ground, holder Vb, contact hb 13 , line II, contacts wa 13 , 
diverter magnet Ua, battery, ground. The blocking relay TR 
disconnects the battery from the line I, I ' by means of its 
contact tr, so that an intermediately lying station cannot send 
from A to B during the time of use of the rabbit system. The 
further process of the sending and receiving procedure continues 
as explained above. According to the invention, the capsule 
that is already in the ready position within the sender is 
automatically released and further conveyed, in the case wherein 
it lies within the leg to be traveled or ahead of a otation . 

The release of the tube must not be awaited, however, despite 
the sending of a capsule to a station that is within a traveled 
leg or from a station within a traveled leg, since the capsule, 
as already mentioned, is immediately inserted into the sender 
and the desired station can be selected. 
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PATENT CLAIMS: 

1. A rabbit system with selective operation, wherein each 
sender station is provided with an electrically controlled 
holder for the capsule to be sent and each receiver station is 
provided with a known electric passage diverter, so that these 
elements are controlled in such a way by means of sequence 
controls in connection with a selecting device, which is already 
known, that the holder of the sender station is activated and 
the selected diverter is set when there is no already self- 
sending and receiving station in the travel line of the capsule 
to be conveyed. 

2. The rabbit system with selective operation of claim 1, 
wherein the capsule to be sent can be inserted into the sender 
independently from the occupation of the line and is conveyed 
automatically further into said line when the line is released. 

3. The rabbit system with selective operation of claims 1 
and 2, wherein the selecting device, which is already known, can 
be set independently from the occupation status of the line and 
in this way a receiving target is assigned to the inserted 
capsule, so that, after the line is released, the capsule can 
continue traveling without further effect. 

4. The rabbit system with selective operation according to 
claims 1 to 3, wherein the control of the tube diverter, which 
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is already known, into the corresponding receiver station for 
discharge and the activation of the holder in the corresponding 
sender station is determined or co-determined by the capsule 
inserted in the sender. 

1 sheet of drawings is attached 
BERLIN, PRINTED BY THE PRINTING OFFICE OF THE EMPIRE 
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Es sind bisher Rohrpostanlagen bekannt 
geworden; bei denen der wahlweise Verkehr 
von der jeweiligen Sendestelle aus mittels 
elektrisch steuerbarer Rohrweichen an den 

5 Empfangsstellen ermoglicht und bei denen 
das Besetztsein der Fahrrohrleitung den iibri- 
gen Sendestellen durch Signallampen ange- 
zeigt wird. Diese Rohrpostanlagen haben 
nun erfahrungsgemaB erhebliche Mangel da- 

10 durch gezeitigt, daB die Besetztanzeige sich 
iiber samtliche Rohrpoststellen erstreckt, auch 
wenn nur ein Teil der Fahrrohrleitung von 
einer fahrenden Rohrpostbiichse durchlaufen 
wird. Die Sendemoglichkeit einer solchen 

15 Aniage ist natiirlich erheblich herabgemindert. 
Bei weiteren Rohrpostanlagen, bei denen 
die Besetztanzeige sich nur iiber den betref- 
fenden Fahrrohrabschnitt erstreckt oder bei 
denen der Zustand des Fahrrohres durch ver- 

20 schieden hell brennende oder flackernd leuch- 
tende Lampen gekennzeichnet wird, ist das 
Einfuhren der Rohrpostbiichse in eine vor- 
bereitende Sendestellung noch nicht bekannt. 
Das Bedienungspersonal muBte daher auf das 

25 Erloschen der Besetztlampen warten, ehe es 
seine Sendung aufgeben konnte, und wurde 
so wahrend dieser Wartezeit anderer Tatig- 
keit entzogen. Meist blieb das Bedienungs- 
personal an den Sendestellen stehen und er- 

30 wartete dort das Erloschen der Signallampen, 
urn dann sofort die von ihm zu beschickende 
Rohrpoststelie zu wahlen. Hierbei kann nicht 
verhindert werden, daB durch das gleichzeitige 
Wahlen verschiedener Stellen vielfach Fehl- 

35 sendungen der eingefiihrten Biichsen vor- 
kommen. Fernerhin muB das Bedienungs- 
personal bei der Beschickung dieser Rohrpost- 
anlagen mit erhohter Aufmerksamkeit die Be- 
dienung vornehmen, da durch Unachtsamkeit 

40 der Betrieb leicht gestort werden kann. Vor- 
erwahnte Rohrpostanlagen haben sodann noch 
den Nachteil, dafi bei unabsichtlicher oder 



boswilliger Betatigung der. Wahleinrichtung 
durch Unberufene, ohne gleichzeitige Einfiih- 
rung einer Rohrpostbiichse in den Sender, der 45 
Betrieb so lange gestort bleibt, bis eine Kon- 
trollstelle die Zuruckfiihrung der Aniage in 
die Ruhestellung durch Absendung einer 
Rohrpostbiichse vornimmt. 

Durch die vorliegende Erfindung werden 50 
diese Mangel beseitigt, und es wird durch 
sie ohne Verwendung von Signallampen eine 
vollkommen betriebssichere Aniage mit einer 
Hochstausnutzung der Sendemoglichkeiten ge- 
schaffen. Diese Eigenschaften der Aniage 55 
sind erfindungsgemafi dadurch gegeben, daB 
jede Sendestelle mit einer an sich bekannten 
Wahleinrichtung und ein'er Haltevorrichtung 
fiir die abzusendenden Biichsen, jede Emp- 
fangsstelle mit einer an sich bekannten Durch- 60 
gangsweiche ausgeriistet ist. Diese Organe 
werden durch Schaltwerke derart gesteuert, 
daB durch Bedienung. der Wahleinrichtung, 
falls innerhalb der von .der zu sendenden 
Biichse zu durchlaufenden Fahrrohrstrecke 65 
keine andere sendende oder empfangende 
Stelle sich befindet, in der gewiinschten Emp- 
fangsstelle die Weiche auf Ausschleusen 
gestellt und die Haltevorrichtung der senden- 
den Stelle in Tatigkeit gesetzt wird. Es 70 
wird hierdurch die zuvor in den Sender ein- 
gefiihrte Rohrpostbiichse freigegeben, weiche 
in das Fahrrohr gleitet und, durch das Treib- 
mittel fortbewegt, das Fahrrohr durchlauft, 
urn an der gewahlten Empfangsstelle ausge- 75 
schleust zu werden. Durch die Wahl einer 
gewiinschten Stelle wird fiir die zwischen der 
wahlenden und der gewahlten Rohrpoststelie 
liegenden Zwischenstellen das Arbeiten der 
Haltevorrichtungen sowie das Stellen der Wei- 80 
chen verhindert, da die die Weichen- oder 
Haltemagnete steuernden Organe fiir die be- 
treffenden Stellen nicht ansprechen konnen. 
Trotz der befahrenen Teilstrecke besteht je- 
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doch fiir alle iibrigen auBerhalb dieser Teil- 
strecke liegenden Rohrpoststellen die Mog- 
lichkeit des Sendens, wenn die von ihnen 
abzusendenden Rohrpostbiichsen in der Rich- 
5 tung des Treibmittels nicht eine Rohrstrecke 
zu durchlaufen haben, die schon von einer 
anderen Sendestelle fiir sich belegt ist. 1st 
dies aber der Fall, so kann man die abzu- 
sendenden Biichsen bereits in den Sender ein- 

10 fiihren und die Wahleinrichtung entsprechend 
der gewunschten S telle bedienen, ohne auf 
das Freiwerden der Rohrstrecke warten zu 
miissen. Die gewahlte Verbindung bleibt nach 
Einstellung der Wahleinrichtung bestehen. 

15 Der Ablauf der Biichse erfolgt nach Frei- 
werden der von ihr zu durchlaufenden Fahr- 
rohrstrecke vollkommen selbsttatig. Nach 
Ankunft der Biichse an ihrer Bestimmungs- 
stelle wird die Haltevorrichtung der Sende- 

20 stelle, die Weiche der Empfangsstelle und 
die eingestellte Wahlereinrichtung selbsttatig 
in die Ruhestellung zuruckgefuhrt. Es sei 
noch erwahnt, daB man den Betrieb einer mit 
diesen Mitteln versehenen Anlage im Falle 

35 einer Stoning an einer einzelnen Bedienungs- 
stelle mit Ausnahme dieser einen Stelle voll- 
kommen aufrechterhalten kann. 

In der Zeichnung ist ein Ausftihrungsbei- 
spiel dargestellt, und zwar zeigt 

30 Abb. 1 drei in eine Ringfahrrohrleitung ein- 
geschaltete Rohrpostsende- und Empfangs- 
stellen nebst Nebenapparaten und Stromlauf, 
Abb. 2 einen Weichenempf anger im Schnitt, 
von der Seite gesehen, 

35 Abb. 3 die Halteeinrichtung eines Senders, 
teilweise im Schnitt. 

Das Fahrrohr a einer Rohrpostanlage 
durchlauft die gleichartig ausgebildeten Rohr- 
poststellen, im Beispiel A, B und C, und ist 

40 durch einen Schleusenkasten b, in den der 
Saugstutzen c des Geblases miindet, zu einer 
Ringleitung zusammengefugt. Die einzelnen 
Stellen konnen elektrisch oder mechanisch so 
beeinflufit werden, daB sie ohne Vermittlung 

45 einer Hauptstelle wahlweise untereinander 
verkehren konnen. Jeder Stelle (A,B,C) ist 
beispielsweise ein Taster- Z> und Relaissatzf 
zugeordnet, deren Arbeitsweise weiter unten 
beschrieben ist. Die Anzahl der Tasten ac, 

50 ab usw. in einem TastensatzD ist n-i, wenn 
n die Anzahl der vorhandenen Rohrpost- 
stellen bedeutet. Die gedriickten Tasten wer- 
den durch den Elektromagneten Ma usw. ge- 
halten. Die in die Ringleitung zwischenge- 

55 schalteten Empfanger Ea, Eb, Ec besitzen mit- 
tels Elektromagnete U (Abb. 2) gesteuerte 
Weichen d und Trennkontakte t, die unmit- 
telbar vor der Ausschleusstelle / gelagert sind. 
Die Sender Sa, Sb, Sc werden durch besondere 

60 Rohrsttickeg (Abb. 3) mit der Ringleitung a 
verbunden und vorzugsweise in der Nahe der 



Empfanger Ea } Eb, Ec zur Aufstellung ge- 
bracht. Die Sender besitzen durch Elektro- 
magnete V gesteuerte Halteglieder h, weiche 
die Biichsen erst dann freigeben, nachdem in 65 
der gewunschten Stelle die Weiche des Emp- 
fangers gestellt ist, sowie je einen Arbeits- 
kontakt s, welcher durch die in den Sender 
eingefiihrte Patrone geschlossen wird. 

Angenommen, es soil eine Rohrpostbuchse. 70 
von Stelle A nach Stelle C gesandt werden, so 
wird sie in den Sender Sa eingefiihrt, wo- 
selbst sie zunachst von dem Halteglied ha f est- 
gehalten wird und dabei den Kontakt sa 
schlieBt. Darauf driickt man die Taste ac, 75 
wodurch nachstehende Stromkreise geschlos- 
sen werden: 

1. Erde, Tastenkontakt ac 10 , Leitung 1, An- 
laBmagnet AM , Batterie, Erde; der Magnet 
AM zieht seinen Anker am an und schaltet den 80 
Geblasemotor (hier nicht gezeigt) ein, falls 
derselbe nicht schon auf Dauerbetrieb geschal- 
tet ist. 

2. Durch den Stromkreis: Erde, Tasten- 
kontakt ac 11 , Magnet Ma, Relais Ra, Kontakt 85 
sa, Batterie, Erde wird der Magnet Ma erregt, 
welcher den gedriickten Schliissel in Arbeits- 
stellung halt ; auch das Relais Ra spricht an, 
indem es einen Haltestromkreis fiir den Ma- 
gnetenylffi iiber Kontakt vorbereitet. Cber 90 
den Tastenkontakt ac 11 wird noch folgender 
Stromkreis geschlossen : 

3. Erde, Tastenkontakt ac 11 , Relais Ha, 
Kontakt wa 11 , Leitung I', Kontakt tr> Batterie, 
Erde. Das Relais Ha zieht seinen Anker an 95 
und halt sich iiber seinen Kontakt ha 12 . Fer- 
ner wird durch den Tastenkontakt ac 12 nach- 
stehender Stromkreis geschlossen : 

4. Erde, Tastenkontakt ac 12 , Leitung 4, 
Relais Wc, Kontakte he 11 und tr\ Batterie, 100 
Erde. Auch das Relais Wc spricht an und" 
halt sich iiber seinen Kontakt wc 12 . Sein Kon- 
takt wc lz schlieBt nachfolgenden Stromkreis : 

5. Erde, Haltevorrichtung Va, Kontakt ha™, 
Leitung II, Kontakt wb 1 *, hb u und wc™, Wei- 105 
chenmagnet Uc, Batterie, Erde. Die Halte- 
vorrichtung Va und der Weichenmagnet Uc 
werden erregt. Erstere gibt die in den Sender 
eingefiihrte Rohrpostbuchse frei, weiche in 
die Fahrrohrleitung a gelangen kann, und der no 
Weichenmagnet Uc driickt die Weichenzunge d 

in die Ausschleusstellung. Durch Freigabe 
der Rohrpostbuchse wird der Kontakt sa wie- 
der geoffnet und der unter 2 beschriebene 
Stromkreis unterbrochen. Der Haltestrom 115 
fiir den Magnetenjfcte nimmt infolge der Er- 
regung der Relais Ha und Wc nun folgenden 
Weg: 

6. Erde, Tastenkontakt ac 11 , Magnet Ma, 
Relais Ra, Kontakte ra, ha 15 , Leitung III, Kon- iao 
taktewb™, hb™, wc 15 und tc, Batterie, Erde. 
Die in das Fahrrohr a gelangte Rohrpost- 
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biichse wird von dem Treibmittel fortbewegt, 
durchlauft die Stelle # und wird von der in 
der Stelle C in Ausschleusstellung beflndlichen 
Weichenzunge d zum Ausschleusen gebracht, 
5 wobei sie den Kontakt tc kurze Zeit unter- 
bricht. Hierdurch wird der Stromkreis 6 
unterbrochen, wodurch die Taste ac in die 
Ruhestellung zuruckkehrt, die auch die iibri- 
gen Stromkreise ofTnet. Die Teilstrecke A-C ist 
10 somit wieder in die Ausgangsstellung zuriick- 
gefiihrt. 

Will nun, wahrend Stelle A nach Stelle C 
sendet (also die Stromlaufe i bis 6 geschlos- 
sen sind), die Stelle £ nach A eine Sendung 

15 aufgeben, so wird nach Einfuhrung einer 
Biichse in den Sender Sb, wodurch der Kon- 
takt sb geschlossen wird, die Taste ba ge- 
driickt. Diese wird von dem Magneten Mb in 
der Arbeitsstellung gehalten, da derselbe iiber 

20 folgenden Stromkreis erregt wird: 

7. Erde, Tastenkontakt ba n , Magnet Mb, 
Relais Kontakt sb, Batterie, Erde. Gleich- 
zeitig fliefit ein Stromkreis iiber: 

8. Erde, Tastenkontakt ba 1 *, Leitung 2, Re- 
as laisWfl, Kontakt /ta 13 , Batterie, Erde; das Re- 
lais Ute zieht seinen Anker an und halt sich 
iiber den Kontakt wa 12 . Uber wa 13 wird ein 
Stromkreis fur den Weichenmagnet Ua vorbe- 
reitet. Wie schon erwahnt, kehren bei An- 

30 kunft der Sendung von A nach C durch vor- 
iibergehendes OfTnen des Kontaktes tc alle 
Schaltglieder der Stromlaufe 1 bis 6 in die 
Ruhelage zuriick. Jetzt erst kann das Re- 
lais Hb wie folgt ansprechen: 

35 9. Erde, Tastenkontakt ba 11 , Relais Hb, 
Kontakt wb 11 , Leitung I, Kontakte ha 11 , wa 1 -, 
Batterie, Erde. Das Relais halt sich selbst 
iiber seinen Kontakt hb 12 . Nunmehr sprechen 
auch der Weichenmagnet Ua t das Blockie- 

40 rungsrelais TR und die Haltevorrichtung Vb 
an, iiber: 

10. Erde, Haltevorrichtung Vb, Kontakt hb™, 
Leitung, II, Kontakte wc 1 * und he 1 *, Blockie- 
rungsreiais TR, Leitung II', Kontakt wa™, 

45 Weichenmagnet Ua, Batterie, Erde. Das Blok- 
kierungsrelais TR schaltet durch seinen Kon- 
takt tr Batterie von der Leitung I, F ab, so 
daB eine zwischenliegende Stelle in der Zeit 
der Benutzung der Rohrpostanlage von B 

50 nach A nicht senden kann. Der weitere Ver- 
lauf des Sende- bzw. Wahlvorganges spielt 
sich wie vorstehend beschrieben ab. Nach 
der Erfindung wird also die in Bereit- 
stellung aufgegebene Biichse im Sender selbst- 

55 tatig freigegeben und weitergesteuert, falls 
sich innerhalb der von ihr zu durcheilenden 
Teilstrecke^ liifel, oder von eine r Rohrpoot 



Stelle befindet. * Es braucht nun aber trotz- 
denrbei Ajbsendung einer Biichse nach einer 
Rohrpoststelle, die innerhalb einer befahrenen 60 
Teilstrecke liegt oder von einer Rohrpost- 
stelle innerhalb einer befahrenen Teilstrecke 
heraus auf das Freiwerden des Fahrrohres 
nicht gewartet werden, da die Biichse, wie 
schon gesagt, sofort in den Sender einge- 65 
fiihrt und die gewiinschte Stelle angewahlt 
werden kann, ' 

Patent- A NSPRftCHE: 

1. Rohrpostanlage mit wahlweisem Be- 70 
trieb, dadurch gekennzeichnet, daB jede 
Sendestelle mit einer elektrisch gesteuer- 
ten Haltevorrichtung fur die abzusendende 
Biichse und jede Empfangsstelle mit 
einer an sich bekannten elektrischen 75 
Durchgangsweiche versehen ist, wobei 
diese Elemente derart durch Schaltwerke 

in Verbindung mit einer an sich bekannten 
Wahleinrichtung gesteuert werden, daB 
die Haltevorrichtung der Sendestelle in 80 
Tatigkeit gesetzt und die gewahlte Weiche 
gestellt wird, wenn sich in der Fahrleitung 
der zu fordernden Biichse zwischen Sende- 
und Empfangsstelle keine bereits selbst 
sendende oder empfangende Stelle befin- 85 
det. 

2. Rohrpostanlage mit wahlweisem Be- 
trieb nach Anspruch i, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die zu sendende Biichse un- 
abhangig von dem Besetztsein der Fahr- 90 
leitung in den Sender eingefiihrt werden 

• kann und aus dieser" vorbereitenden Stel- 
lung nach Freiwerden der Fahrleitung 
selbsttatig in diese uberfiihrt wird. 

3. Rohrpostanlage mit wahlweisem Be- 95 
trieb nach Anspruch I und 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die an sich bekannte 
Wahleinrichtung unabhangig von dem Be- 
setztsein der Fahrrohrleitung eingestellt 
werden kann und dadurch der eingefuhr- 100 
ten Rohrpostbiichse ein Empfangsziel zu- 
geeignet wird, so daB nach Freiwerden 
der Leitung die Biichse ohne weitere Ein- 
wirkung abfahren kann. 

4. Rohrpostanlage mit wahlweisem Be- 105 
trieb nach Anspruch 1 bis 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Steuerung der an 
sich bekannten Rohrweiche in der je* 
weiligen Empfangsstelle auf Ausschleus- 
stellung und das Ansprechen der Halte- 110 
vorrichtung in der jeweitigen Sendestelle 
von der in den Sender eingefiihrten Rohr- 
postbiichse bestimmt oder mitbestimmt 
wird. 
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